無尾翼UAV控制系統設計 
[bookmark: _GoBack]本論文目標為設計一個控制系統以控制無尾翼構型的UAV。姿態控制器使用狀態控制並以LQ最佳化方法來設計控制器的增益值，硬體架構以PC104 單板電腦搭配PIC 單晶片組成整個控制系統。最後以本系統使無尾翼構型的UAV 達到自主飛行的目的。

